SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST - 00.1 Roboty pomiarowe i prace geodezyjne



1. WSTEP

1.1. Przedmiot opracowania STWIOR
Przedmiotem niniejszego opracowania sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania i odbioru robot
pomiarowych i prac geodezyjnych.

1.2. Zakres stosowania STWIOR
Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét jako czes¢ Specyfikacji Istotnych Warunkéw
Zamoéwienia (SIWZ), nalezy odczytywacé i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Rob6t (wszystkie
branze). Niniejsze wymagania Zamawiajacego, bedace czescig SIWZ nalezy traktowa¢ w odniesieniu do
projektu budowlanego i wykonawczego.

1.3. Zakres Robét obj etych Zadaniem
Zakres prac realizowanych w ramach robot pomiarowych i prac geodezyjnych obejmuije:
1) Roboty pomiarowe zwigzane z budowg sieci instalacyjnych i obiektéw technologicznych:
* wytyczenie gldwnej osi lub punktdw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
budynku i sieciinstalacyjnych,
e wytyczenie gtébwnej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
obiektow technologicznych,
»  zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
2) Roboty pomiarowe zwigzane z odtworzeniem nawierzchni drdg i chodnikéw, rowéw i skarp,
3) Roboty pomiarowe niezbedne do wykonania dokumentacji powykonawczej,
4) Opracowanie dokumentacji powykonawczej.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i postanowieniami
Zadania oraz definicjami podanymi w ST 00.0 ,Wymagania Podstawowe".

Ponadto:
Reper - trwaty (zwykle odcisniety w odlewie zeliwnym) znak, utrwalajacy w terenie punkt sieci niwelacyjnej
0 wyznaczonej wysokosci n.p.m.

1.5. Ogolne wymagania dotycz gce realizacji Zadania
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIOR 00.00 "Wymagania Podstawowe".

2. MATERIALY

Ogblne wymagania dotyczace materiatdbw podano w STWIOR 00.00 "Wymagania Podstawowe" pkt. 2.
Materiatami stosowanymi przy pracach geodezyjnych objetych niniejszymi STWIOR sa;
e paliki drewniane 0 0 15-20 mm i dlugosci 1.5 do 1.7 m,
* paliki drewniane o 0 50-80 mm i dtugosci okoto 0,30 m,
e prety stalowe 0 0 12 mm i diugo$ci 30 cm,
e bolce stalowe o0 0 5 mm i dlugosci 0,04-0,05 m dla punktéw utrwalanych w istniejacej
nawierzchni,
+  stupki betonowe lub rury metalowe diugosci ok. 0,50m. ,Swiadki" powinny mie¢ diugo$¢ okoto
0,50 m i przekrdj prostokatny,
« farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktéw),
Materiaty moga byé przewozone dowolnym transportem.



3. SPRZET

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIOR 00.00 ,Wymagania Podstawowe" pkt. 3. Prace
zwigzane ze stabilizacja i oznaczeniem giéwnych elementéw sieci instalacyjnych, obiektow
technologicznych, konstrukcji budowlanych oraz reperéw roboczych bedg wykonane recznie. Do rob6t

geodezyjnych objetych niniejszymi STWIOR nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
« teodolity lub tachimetry,
e niwelatory,
« dalmierze,
e tyczki,
e laty,
e tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do prac pomiarowych powinien gwarantowa¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIOR 00.00 ,Wymagania Podstawowe" pkt. 4. Sprzet
i materiaty objete niniejszymi STWIOR mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania rob6t podano w STWIOR 00.00 ,Wymagania Podstawowe" pkt. 5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN i PN-
EN, STWIOR i postanowieniami Zadania. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie
z obowiagzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K. przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
W oparciu o zatwierdzong dokumentacje projektowag oraz materialy dostarczone przez Zamawiajgcego,
Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego
wytyczenia robo6t. Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowac w terenie punkty gtéwne obiektéw
budowlanych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu charakterystycznego
inwestycji i dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego szkic wytyczenia i wykaz punktéw
wysokosciowych. Odbor tych punktéw powinien by¢ dokonany w obecnosci Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny
by¢ usuniete na koszt Wykonawcy. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre$lone
w zatwierdzonej dokumentacji projektowe sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w zatwierdzonej
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji
przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych
terenu okreslonych w zatwierdzonej dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, zostang wykonane na koszt Wykonawcy. Wszystkie roboty, ktére
bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg byé rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczone punkty wierzchotkowe, gtéwne i posrednie muszg by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajagce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzér tych oznaczen powinny byé zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez
Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robét, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robét naleza do obowigzkéw Wykonawcy.



5.2. Wyznaczenie trasy i punktow wysoko $ciowych dla budynkow, sieci sanitarnych oraz
obiektow technologicznych

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o zatwierdzong dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w zatwierdzonej dokumentacji projektowej
oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Wyznaczone punkty na
osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktow
na osi nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do jednego cm w stosunku do rzednych okreslonych
w zatwierdzonej dokumentacji projektowej. Punkty wysoko$ciowe (repery robocze) nalezy wykonaé dla
kazdego punktu charakterystycznego inwestycji. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej. Jako repery
robocze mozna wykorzystac punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach. Rzedne reperéw roboczych
nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig aby sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km,
stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperdéw panstwowych.

5.3.  Odtworzenie osi trasy drogowe;j

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowag oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej
albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w zatwierdzonej dokumentacji projektowej. O$ trasy powinna byé
wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu
i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone;j
osi trasy w stosunku do zatwierdzonej dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne
niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow
wymienionych w pkt 2 niniejszych STWIOR. Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy
Wykonawca robét zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robét.

5.4. Wyznaczenie (sprawdzenie) punktow gtéwnych osi trasy drogowej i punktow

wysoko sciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny byé zastabilizowane w sposéb trwaty, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg roboét ziemnych. Maksymalna odlegtosé
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym
obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdiuz trasy drogowej powinna
wynosi¢ 500 metrow. Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zalozy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Rzedne reperéw
roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby sredni btgd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych. Repery robocze powinny by¢
wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego
rzednej.

5.5.  Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z zatwierdzong dokumentacjg projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego. Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopOw nalezy stosowac dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Odlegtosé miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych
przekrojow poprzecznych. Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypow
i wykopow o ksztatcie zgodnym z zatwierdzong dokumentacja projektowa.



5.6. Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca zobowigzany jest opracowac¢ i przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego, przed
odbiorem koncowym robdét, dokumentacje powykonawcza przedstawiajgcg wszystkie obiekty tak, jak
zrealizowat je Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji, wymiaréw i detali wykonanych robét. Dokumentacja
musi by¢ przygotowana zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami prawa w Polsce.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jako $ci robot

Ogllne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIOR 00.00 ,Wymagania Podstawowe" pkt. 6.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci rob6t i materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robét na terenie i poza Terenem Budowy.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia i certyfikaty. Inspektor Nadzoru
Inwestorskiego jest uprawniony do prowadzenia wiasnej kontroli robét w trybie pkt. 6.6 STWIOR 00.00
~Vymagania Podstawowe".

6.2. Kontrola jako $ci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczaniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogdélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5 niniejszych STWIOR. Nalezy sprawdzi¢ potozenie i wysokosci giéwnych punktéw
geodezyjnych obiektéw inwestycji.

7. ODBIOR ROBOT

8.1.  Warunki ogolne

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIOR 00.00 ,Wymagania Podstawowe" pkt. 7. Celem odbioru
jest protokolarne dokonanie oceny rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich jakosci
i kompletnosdci oraz zgodnosci z dokumentami Zadania, w tym zgodnosci z dokumentacjg projektowg
i specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru rob6t. Gotowos$¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy przedkiadajac Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do oceny i zatwierdzenia
dokumentacje powykonawczg robot. Odbidr jest potwierdzeniem wykonania rob6t zgodnie
z postanowieniami Zadania oraz obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, PN-EN).

8. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia og6lne
Ogodlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w STWIOR 00.00 ,Wymagania Podstawowe" pkt. 8. Nie
beda realizowane odrebnie jakiekolwiek ptatnosci za roboty pomiarowe i prace geodezyjne.

9.2. Cena ryczattowa wykonania robot
Cena wykonania rob6t pomiarowych i prac geodezyjnych jest ceng ryczattowg i obejmuje m.in.:
e wytyczenie gtébwnej osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe)
budynkéw, sieci sanitarnych i obiektéw technologicznych przewidzianych do wykonania,
* wytyczenie osi lub punktéw charakterystycznych (sytuacyjne i wysokosciowe) drdg,
chodnikéw i placow przewidzianych do wykonania,
e wytyczenie niezbednych punktéw charakterystycznych obiektéw i instalacji, (sytuacyjne
i wysokosciowe)
» zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,
» wykonanie pomiaréw sprawdzajgcych spadki i usytuowanie gtdwnych elementéw inwestycji
w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,
e inwentaryzacje elementéw naziemnych po wykonaniu prac nawierzchniowych,
* inne roboty konieczne do prawidlowego wykonania Zadania



